Rendimiento del GNSS (!

Canales 1608 canales

GPS L1C/A, L2C, L2P(Y), L5
GLONASS L1, L2, L3*

Galileo E1,E5a,E5b,E6*

BeiDou B1l, B2, B3I, B1C, B2a, B2b*
Qzss L1C/A, L1C, L2C, L5

NavIC/ IRNSS L5

SBAS EGNOS (L1, L5%)

Precisiones del GNSS ?

Horizontal: 8 mm + 1 ppm RMS
Vertical: 15 mm + 1 ppm RMS
Tiempo de inicializacién: < 10 s
Fiabilidad de la inicializacién: >99.9%
Horizontal: 3 mm + 1 ppm RMS
Vertical: 5 mm + 1 ppm RMS

Compatible con PPP-B2b, E6B-HAS
H: 10cm | V: 20 cm

Horizontal: 2.5 mm+ 0.5 ppm RMS
Vertical: 5 mm+ 0.5 ppm RMS

Horizontal : 0.4m RMS Vertical : 0.8 m RMS
Horizontal : 1.5 m RMS Vertical : 2.5 m RMS

H:8 mm + 1 ppm RMS
V:15 mm + 1 ppm RMS

En tiempo real
cinematico (RTK)

Post - procesamiento
cinematico (PPK)

PPP

Estatica de pos-
procesamiento

Cédigo diferencial

Auténomo

Replanteo visual

Tasa de posicionamiento @ 9 Hz, 5Hzy 10 Hz

Arranque en frio: <45 s
Arranque en caliente: < 10 s
Readquisicién de sefal:< 1's

Sensor laser

2cmenunradiode5m
3cmenunradiode 10 m

Tiempo de fijar a la
primera vez @

Levantamiento laser de
alta precision
Levantamiento laser 3cmenunradiode5m
rapido 5 cm enun radio de 10m
Alcance del laser Hasta 50 m
Precision del alcance 2mm

Tipo de laser Clase 3R, Verde®

Tipo de IMU 4D AUTO-IMU
Tasa de actualizacién de laIMU 200Hz
Angulo de inclinacién de la IMU 0-60°

Inclinacién horizontal

adicional del poste Por lo general, menos de 2.5 cm en 30

Hardware
Tamano (Lx A x A) D133 mm x 90 mm (P 5.24 pulg x 3.54 pulg)
Peso 800 g (1.76 Ib)
4 LED + 2 botén

En funcionamiento: -40°C a +65°C
(-40°F a +149°F)
Almacenamiento: -40°C a +85°C
(-40°F a +185°F)

Panel frontal

Medio Ambiente

Humedad 100% sin condensacién

IP68 resistente al agua y al polvo, protegido de la

Proteccién contra la entrada inmersién temporal hasta 1 m de profundidad

Grado de resistencia a

los golpes Leee

Caida Resiste una caida del poste desde 2 metros

Calibracién-libre IMU para la compensacién de
inclinacién del poste Inmune a los magnéticos
perturbacion

Sensor de inclinacién

ESPECIFICACIONES

Camara
Pixeles del sensor 5&2MP

Campo de visién 75°

Frecuencia de 25 fos
fotogramas del video P

Comunicacion

Wi-Fi 802.11 b/g/n/ac, modo punto de acceso
Bluetooth ® V4.2
Otros NFC

1 x puerto USB tipo C (alimentacién externa, descar-
Puertos ga de datos, actualizacién de firmware)
1 puerto de antena UHF (SMA macho)

Rx/Tx interno estandar: 410 - 470 MHz

Transmita la energia: 0.5 W, TW

Protocolo: EFIX, Transparent, TT450, Satel®

Tasa de enlace: 9,600 bps a 19,200 bps

Rango: 3 km tipicos, hasta 8 km en condiciones
Sptimas

RTCM2.x, RTCM3.x, entrada/salida CMR, Full Star
RINEX2.11, salida 3.02 NMEA 0183

Formatos estaticos ECN y RINEX

NTRIP Client, NTRIP Caster

Radio UHF @

Formatos de datos

Almacenamiento de

8 GB de memoria de alta velocidad
datos

Consumo de energia Tipico 2.0 W(dependiendo de la configuracion del usuario)

Capacidad de la bateria Bateria de litio recargable e integrada
de iones de litio 4900mAh, 7.2V

RTK Rover, modo UHF sin cdmara: hasta 20 h
RTK Rover, Laser Survey: hasta 15 h

9 RTK Rover, Replanteo Visual: hasta 15 h
Base UHF RTK: hasta 12 h

Tiempo de
funcionamiento
bateria interna ¢

Entrada de energia
externa SV/2A

Cumplimiento de leyes y regulaciones

IEC 62133-2:2017, EN IEC 62368-1:2020, Seccién
del Manual de la ONU 38.3, IEC60825-1-2007

*Todas las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.

(1) Conforme, pero sujeto a la disponibilidad de la definicién de servicio comercial BDS ICD, GLONASS,
Galileo, QZSS e IRNSS. GLONASS L3, Galileo E6, Galileo E6 High Accuracy Service (HAS), BDS B2b y SBAS L5
se proporcionaran mediante una futura actualizacién del firmware.(2) La precisién y la fiabilidad se determinan
sin obstrucciones, sin trayectorias miltiples, con una geometria GNSS 6ptima y en condiciones atmosféricas.
Las prestaciones asumen un minimo de 5 satélites, seguimiento de las practicas generales recomendadas de
GPS. (3) Conforme y 10 Hz que se proporcionaré a través de una futura actualizacién del firmware. (4) Valores
tipicos observados. (5) Datos obtenidos del laboratorio EFIX. Los resultados reales pueden variar segin el
entorno y las condiciones de prueba.(6) Evite el contacto directo del haz con los ojos.(7) El uso del enlace de
datos de UHF puede estar sujeto a las regulaciones locales. Los usuarios deben asegurarse de que el
dispositivo no se utilice sin el permiso de las autoridades locales en frecuencias o potencia de salida distintas
de las reservadas especificamente y destinadas a ser utilizadas sin el permiso requerido. (8) La compatibilidad
y el soporte para el protocolo Satel estaran disponibles a través de una futura actualizacién del firmware.(9)
La vida de la bateria esta sujeta a la temperatura de funcionamiento.

Normas internacionales
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Laser para fijar, facil de usar

FSL

IMU-RTK AVANZADO CON LASER, DE BOLSILLO

EFIZ

Laser para fijar, facil de usar
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Léser para fijar, facil de usar

FULL-STAR AUTO-IMU

LEVANTAMIENTO REPLANTEO
LASER VISUAL

El EFIX F8L integra a la perfeccién las tecnologias laser, GNSS e IMU més avanzadas para

satisfacer las demandas de los topdgrafos profesionales. Ofrece una precisién y eficacia
inigualables para las tareas topogréficas.

Gracias a su detector laser integrado, el avanzado sistema laser del F8L permite inspeccio-
nar sin esfuerzo terrenos complicados, incluidos puntos dificiles de fijar, de dificil acceso y
peligrosos. La informaciéon de replanteo AR en tiempo real proporciona un replanteo
répido y preciso sin métodos de desplazamiento complejos, lo que mejora tanto la eficacia
como la precision.

Al aprovechar las funciones del F8L, los topdgrafos agilizan los flujos de trabajo, aumentan
la productividad y logran resultados excepcionales en los proyectos.

LEVANTAMIENTO LASER CON IA: MEDIR CON PRECISION Y RAPIDEZ ESCENAS
COMPLEJAS EN TIEMPO REAL

p Obtenga rdpidamente coordenadas 3D de alta precision mediante punteria laser, lo
que permite realizar mediciones precisas en entornos dificiles, como lugares con
bloqueo de sefal, de dificil acceso o peligrosos.

P Elléser verde brillante proporciona un punto laser prominente y claro, mientras que el
chip SOC de computacién de borde impulsado por IA garantiza una asistencia de
punteria y recogida fluida e intuitiva.

SOPORTE COMPLETO DE CONSTELACIONES Y MOTOR RTK AVANZADO: jLA
SENAL RTK AUMENTA EN UN 60%)!

P 1608 canales de senal y algoritmo Full-Star avanzado para rastrear toda la constelacion
y las frecuencias.

P ElISoC de alta eficiencia proporciona un aumento del 60% en la velocidad de procesa-
miento.

NAVEGACION CON VISION DE AR SIN ESFUERZO + REPLANTEO VISUAL

P Lacémoda navegacion AR con flechas en negrita faciles de seguir y lecturas de distan-
cia en tiempo real garantiza una guia clara e intuitiva incluso en entornos complejos.

P El sistema de replanteo con visidon de AR inmersivo del software eField superpone
vividamente los puntos reales de replanteo sobre el terreno, lo que aumenta la eficien-
cia del campo en un 50%.

GNSS Y 4D AUTO-IMU TOTALMENTE INTEGRADOS

P Lainicializacion automética de la IMU 4D en movimiento elimina las restricciones tradi-
cionales de arranque estatico, permitiendo que la unidad inercial se inicialice
automaticamente mientras estd en movimiento.

P La disponibilidad continua de la IMU durante las operaciones de campo garantiza una
precision de posicionamiento ininterrumpida a lo largo de los levantamientos.

eField: CAPACITA A LOS PROFESIONALES DE LA INGENIERIA Y LA CONSTRUCCION

P Replanteo sin esfuerzo con orientaciéon dindmica del mapa: el mapa base CAD gira
automaticamente para alinearse con el punto de vista del topdgrafo, lo que agiliza las
tareas de replanteo.

P El manejo perfecto de CAD a gran escala permite una navegacion y edicién fluidas de
dibujos extensos, lo que mejora el rendimiento grafico y la experiencia del usuario.

P Optimice las redes irregulares trianguladas (TIN) para realizar célculos precisos de
movimiento de tierras mediante técnicas avanzadas de filtrado.

P Simplificacion del replanteo de carreteras mediante la visualizacion de cortes y relle-
nos de LandXML: los valores de cortes y rellenos importados se superponen grafica-
mente, lo que permite una interpretacion intuitiva y una ejecuciéon mas répida.



